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2.0 Item lijst

1. RouteScan 2. RouteScan-lader

3. Besturingseenheid 4. Oplader besturingseenheid

5. Opbergtas 6. Optische reinigingsset

7. Gebruiksaanwijzing 8. Richtstok (indien apart aangeschaft)

3.0 Specificatie

Op koers (RouteScan)  13,6kg

Gewicht ) (besturingseenheid) 0,5kg
In doos 18kg
- Op schema 1655 x 315 x 265 mm
(RouteScan)

Fysieke afmetingen In opbergtas Lengte:759 mm

Hoogte:378 mm
Breedte: 416 mm

Werking ; -10°C tot + 40°C (-4°F tot 122°F)
Temperatuur
Milieuclassificatie - IP54
Levensduur batterij - RouteScan Tot 8 uur
- Besturingseenheid Tot 8 uur
Besturingssysteem - Windows 10
USB
PC-verbinding - Draadloos
Bluetooth
LAN

4.0 Aan de slag
41 Overzicht

RouteScan is ontwikkeld voor snelle, nauwkeurige metingen van de doorrijhoogte
van constructies ten opzichte van de permanente rijpaan. Met de RouteScan op zijn
plaats op het spoor kan de operator vanuit een veilige positie de meetlaser besturen
met behulp van de besturingseenheid via een Bluetooth-verbinding.

Het apparaat is licht van gewicht (13,6 kg) en is voorzien van een beschermende
doos voor eenvoudig transport van en naar de locatie. Alle gegevens worden
weergegeven op een kleurenscherm. De bestanden kunnen worden geopend
en bekeken in MS Excel.



Het gebruik van draadloze technologie in de RouteScan betekent dat er twee
afzonderlijke batterijen in de ABT5650 zitten:

. RouteScan

. Besturingseenheid

RouteScan is goedgekeurd voor gebruik in het Verenigd Koninkrijk in gebieden met
3¢ rails en is ?ebruiksvriendelijk ontworpen met slechts een beperkte trainings. De
volgende richtlijnen moeten in acht worden genomen bij het gebruik van RouteScan
in een gebied waar 3 rail onder spanning staat:

1. Raak nooit een onderdeel van RouteScan aan tegen de geélektrificeerde 3¢ rail

2. Wanneer u RouteScan op het spoor draagt, moet u extra voorzichtig zijn om
struikelen te voorkomen. Draag de RouteScan aan de andere kant van uw
lichaam dan de 3¢ rail.

3. Wanneer u de RouteScan op of van de rail tilt, moet u ervoor zorgen dat u
stevig staat en dat u tussen de rails staat.

4. Plaats uzelf of anderen nooit in een gevaarlijke positie wanneer u de laserspot
op een specifiek punt richt. Controleer waar mogelijk de positie van de laserspot
met behulp van de besturingseenheid vanaf een veilige positie.

Voor gebruik:
Zorg ervoor dat er geen viekken of viekken op het optische venster
Zitten en dat het optische venster NOOIT rechtstreeks wordt
aangeraakt.

Zie hoofdstuk 8.1 voor reinigingsinstructies.

LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO THE BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT

RouteScan produceert een zichtbare laserstraal (golflengte 635 nm) die uit de
laserbehuizing komt.

Het is een Klasse Il laserproduct in overeenstemming met:

1) IEC60825-1 (2014) "Stralingsveiligheid van laserproducten”.

2) EN60825-1 (2014) "Stralingsveiligheid van laserproducten”.

3) FDA 21 CFR 1040.10 en 1040.11 (US department of health and human
service, Code of federal Regulations)



Producten van laserklasse Il:

Staar niet in de laserstraal en richt de straal niet onnodig op andere mensen.
Oogbescherming wordt normaal gesproken geboden door aversiereacties,
waaronder de knipperreflex.

Het waarschuwingslabel wordt aan de achterkant van de RouteScan-behuizing
aangebracht.

LET OP
In de laserstraal kijken kan gevaarlijk zijn voor de ogen. Laser
kan zonder waarschuwing worden ingeschakeld.

Zorg dat er geen waterdruppels op de lens van de laserbehuizing vallen, omdat dit
de nauwkeurigheid in gevaar kan brengen. Als er toch water op de lens valt, dit
voorzichtig wegdeppen met het meegeleverde lensdoekje. Volg de instructies in
paragraaf 8.1 om de lens te reinigen indien nodig.

Lees paragraaf 10.1 voordat u de ABT5650 voor het eerst gebruikt.




4.2 Montage

De ABT5650 wordt vervoerd in 1 opbergtas.

-

De vaste voet wordt bevestigd aan de linkerkant van het RouteScan-
chassis en de verstelbare voet wordt bevestigd aan de rechterkant van
het RouteScan-chassis.

-  — }-«i

Duw de poten op het chassis.

Draai de handgrepen om de poten op het onderstel te vergrendelen. j

v —r o

Opmerking: De handgrepen moeten 180° gedraaid worden om de
poten stevig vast te zetten.

. | -

Rl

Afbeelding 1 - RouteScan-assemblagestappen



5.0 RouteScan-functies

5.1 Inschakelen

. Zorg ervoor dat de meter is ingeschakeld door op de aan/uit-knop te
drukken - de aan/uit-knop moet nu groen branden (Afbeelding 2). Figuur 3 toont de
onderdelen van de RouteScan.

. De eerste 5 seconden toont de RouteScan u de status van het
batterijniveau door de batterij-ledindicator:

. Groen: 100 tot 70%

. Oranje: 70 tot 30%

. Rood: 30 tot 5%

. Knippert rood minder dan 5%. In deze fase werkt de RouteScan niet.

Je kunt het batterijniveau op elk moment controleren (niet wanneer de scan bezig is
of de spindel in beweging is) door op de batterij-indicatorknop te drukken.

N.B. Zodra de aan/uit-knop is ingedrukt, gaat RouteScan door een opstartperiode -
het is niet mogelijk RouteScan uit te schakelen totdat het opstarten is voltooid.
Tijdens het opstarten draait de laserbehuizing als onderdeel van een
zelfkalibratieroutine; bemoei u er niet mee tijdens deze periode.

Aanluitknop +  Knop BLaEtt[;arij
voor N

groene LED batterij- Indicator
indicator

Figuur 2

Dop optillen voor Handgreep

Laserspindel

Figuur 3



* De RouteScan wordt gevoed door een verwijderbare Tracer-batterij

Om bij de batterij te komen, wordt het batterijdeksel verwijderd door de twee
duimschroeven van het batterijdeksel met de hand los te draaien en het
batterijdeksel eraf te tillen. Voordat u de batterij verwijdert, moet de stekker waarmee
de RouteScan op de 12V-uitgang van de batterij is aangesloten, worden

losgekoppeld.

Stekker Verwijderbare tracerbatterij

o/

Lasers

Batterijdeksel €
pindel

Duimschroeven

batterijdeksel
Figuur 4

De batterij kan worden verwijderd om op te laden of onmiddellijk
worden verwisseld voor een andere batterij. Elke batterij heeft
zZijn eigen batterij-indicatorknop en batterij-indicator om

te laten zien hoeveel lading er nog Verwijderbare
over is. tracerbatterij

12V Charger

~ 12V Output

Battery Indicater

Battery Indicator
Butten

. Draai de zwarte lenskap zodat de optische lens zichtbaar wordt voordat u
metingen uitvoert (Afbeelding 5).




De RouteScan en alle accessoires kunnen veilig worden verpakt in de opbergtas
voor eenvoudig transport.
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5.2 Software-eigenschappen

e  Schakel de besturingseenheid in (raadpleeg de bedieningshandleiding van de
fabrikant voor meer informatie over de bediening, want de modellen van de
besturingseenheid kunnen verschillen) - wacht tot het Windows-
besturingssysteem volledig is geladen;

e Laad de Abtus Gauge Interface 2 software (AGI2) vanaf het bureaublad
(Afbeelding 6) - Laad de Abtus Gauge Interface 2 software (AGI2) vanaf het
bureaublad (Afbeelding 6) - de software start direct op het welkomstscherm.

TOUGHPAD

Afbeelding 6 - Dubbelklik op het pictogram Abuts Gauge Interface 2 (AGI2).

Nederlandse distributeur
Alom BV | Kolk 1 4241TH Arkel The Netherlands | info@alom.eu | +31 183 56 56 63



In het welkomstscherm krijgt de gebruiker twee opties. (Afbeelding 7)
Trackside heeft volledige functionaliteit inclusief een Bluetooth-verbinding met de
RouteScan.

De Office-modus biedt geen Bluetooth-verbinding. Deze wordt alleen gebruikt voor
het beheren en bekijken van reeds opgeslagen gegevens.

]
abtus limited

100 years of excellence in Railway and Marine Technology

Trackside

Figuur 7

. Klik op "Trackside' of 'Office’.




Voor werkzaamheden op het spoor start de software op de pagina "Bluetooth Connect"
(Afbeelding 8);

Troube stooting | e

_ BE=

Figuur 8

»  Selecteer je apparaat door erop te klikken in de lijst aan de rechterkant. En klik
op 'Connect'

*  Wees geduldig terwijl de regeleenheid de verbinding maakt;



mailto:sales@abtus.com

Het apparaat moet direct verbinding maken en je krijgt het volgende lege scherm te
zien. (Afbeelding 9) U bent verbonden met uw apparaat, wat betekent dat u klaar
bent om aan de slag te gaan met de RouteScan.

Connected to RouteScan ~ 270 -

Figuur 9

Als je teruggaat naar de Bluetooth Connect 'pagina’ (Afbeelding 10) kun je
controleren of het apparaat is verbonden in het oranje vakje en een groene indicator

naast de knop 'probleemoplossing' betekent dat de Bluetooth-communicatie goed tot
stand is gebracht.

Gannactad to RouteSean — 270 -

Figuur 10



Als u uw apparaat niet in de juiste lijst ziet, klik dan op de knop 'Opnieuw scannen'.
Er wordt gescand op ingeschakelde Abtus-apparaten. De communicatie maakt
gebruik van 'Bluetooth'-technologie. Zoek naar het bericht 'Ontdekt...".

Discovering
please wait until discovery is complete

Je moet wachten tot dit proces voorbij is en je...

please wait until discovery is complete
Discovery complete

Zoek uw Abtus-product in de lijst met gevonden apparaten in het rechtervak en klik
dit vak weergegeven.

Klik op de knop '"Verbinden'.

Als het goed is, maakt de software na een paar seconden verbinding met de
RouteScan en komt u door het vorige lege scherm. U bent verbonden met uw
apparaat, wat betekent dat u klaar bent om met de RouteScan aan de slag te gaan.
Als er een probleem is met de verbinding, raadpleeg dan het volgende
hoofdstuk 'Bluetooth-verbinding' in deze handleiding.

5.3 Bluetooth-verbinding

Voordat de opname kan beginnen, moet er een Bluetooth-verbinding tot stand
worden gebracht tussen de regeleenheid en de ABT5650 RouteScan - stel je deze
stap voor als het aansluiten van een kabel tussen de RouteScan en de
regeleenheid.

De Bluetooth verbinding van uw Abtus-apparaat en bijbehorende tabletcomputer
zijn al in de fabriek ingesteld.



Als je verbinding maakt met een andere meter of tablet, moet de Bluetooth-
communicatie mogelijk eerst worden geconfigureerd voordat er automatisch verbinding
wordt gemaakt.

Als je de instructies in de sectie 'Inschakelen' volgt, maar de meter maakt geen
verbinding, klik dan op de knop 'Problemen oplossen (Trouble shooting)'.
Er verschijnt een extra bedieningspaneel.

- .

=
Bhustooth miring and gauge corfiguration . Biustooth radio control and re-configuration
W/ Blietooth devices fourd HOEREOR [FouteSioen =210 Bluatooth receivars (radics) instalked in this computer | Refresh radio fist
[Address Neme Paired — [apt Address Connsctable  Discoversle  Mame
(DU:D]’ BO:A . RouteSca. True device babdzros. (0002721402 True Falee ABTUS4S
7 s correer ) )
o s | T tonni e
i
200
- ==
Restors D
[Swe camenon
[6.156,6478.32, 00,00.00.1364 04301 220,3,16 5220125032 81 2981520000
verson 1072
Connected to RouteScan — 270 -

Afbeelding 11 - Paneel voor probleemoplossing

De lijst met 'Bluetooth-apparaten gevonden' toont de apparaten die de tablet/computer
kan zien.

Dit betekent NIET dat ze allemaal in werking zijn.

Klik op de knop 'Opnieuw scannen

En wacht tot de lijst weer gevuld is.




5.4 Koppelen

Als de RouteScan wordt weergegeven als niet gekoppeld (Paired = false),
markeert u het apparaat in de lijst en klikt u op 'Pair selected device' (Geselecteerd
apparaat koppelen). Zodra het apparaat is gekoppeld, klikt u op 'Rescan' zodat het
apparaat verschijnt in de lijst met gevonden apparaten en maakt u verbinding met
het apparaat.

Address MName Faired Palr selected
L RouteSca.. False device
and connect
Urpsir
selected
device
Figuur 12

Als er geen verbinding kan worden gemaakt, ontkoppel dan het geselecteerde
apparaat. Probeer vervolgens te koppelen met het apparaat opnieuw met de
optie "en verbinden (and connect)" aan.

Address MName Faired Pair celected
EUERS FouteSca..  Falze device

ard conrect

Lingsir
selected
device

Figuur 13

5.5 Controle op één punt

De Abtus Gauge Interface 2 software biedt een gebruikersinterface/scherm om
afzonderlijke punten te controleren.

De positie van de laserstraal kan nu worden geregeld door de laserbehuizing met de
hand te draaien of met de knoppen 4, 5, 6, 8 en 9.



7 Targst ol [0

SE () Cauge (men)

Connected to RouteScan — 270
REL

Figuur 14

De gebruiker heeft de volgende invoermogelijkheden:

© x

NoasrWON~

Nulpositieknop. Hiermee wordt de RouteScan op 0° gezet;

Laser AAN;

Laser UIT;

Verplaats de spindel +20°;

Verplaats de spindel -20°;

Verplaats de spindel van 0 tot 180°;

Optie doelpaal. Die optie voegt 300 mm toe aan de Y-as om de doelpaal te
compenseren;

Verplaats de spindel -1°;

Verplaats de spindel +1°;

De meetknop geeft een onmiddellijke meting. De paarse vakken tonen de
meetresultaten voor het enkele punt:

o

O
O
(0]
O

X- & Y-positie in mm;
Laserafstand in mm;
Hoek in graden;
Super elevatie in mm;
Maat in mm.

Opmerking - het is niet mogelijk commando's te verzenden vanaf de
besturingseenheid als de laserbehuizing draait. Zorg ervoor dat de
laserbehuizing stilstaat voordat je op een knop klikt.



5.6 Gegevens opnemen

De Abtus Gauge Interface 2 software biedt een veelzijdig kader voor het
opnemen en analyseren van gegevens. Dit hoofdstuk beschrijft alleen de stappen
die nodig zijn om een opname te starten.

B2k = =<

Connected to RouteScan — 270

REL

Afbeelding 15 - Opnamevenster

De gebruiker kan kiezen uit vier opties.

Profiel (Profile): Een profiel opnemen.

Profielserie (Profile series): Een reeks profielen opnemen. De
gebruiker stelt de kettingafstand (startafstandpunt) en de oplopende
afstand tussen elke opname in. Hetzelfde profiel wordt opgenomen op een
reeks posities gescheiden door hetzelfde interval. Elk nieuw profiel wordt
opgeslagen in een apart bestand, waarbij aan de bestandsnaam
automatisch de afstand wordt toegevoegd waarop dat profiel is opgenomen
vanaf het eerste profiel.

Enkele punten (Single points): Een set losse punten opnemen.

Als de gebruiker kiest voor Profiel, Profielserie of Enkele punten, dan is
het volgende venster gemeenschappelijk voor alle drie de opties. De
gebruiker kan velden invullen voor 'Bestandsnaam', ‘'Beschrijving’,
'Gebruikersnaam' en 'Spoorcode/locatie’. Het enige verplichte veld is
'‘Bestandsnaam'. Je kunt voor elk veld vooraf gedefinieerde velden
opslaan en later gebruiken.



User name
] e

Track code/ kcation
[
Current settings profile

[sbrus ]

« Connected to RouteScan — 270 -

Figuur 16

Als de gebruiker Profielenreeks kiest, is het volgende venster:

Blugtooth Single paint 5
cannect chack =

File name

[#5] Tes
Dascription

> a
User name.
S -

Track codelocation
o ) e
Current settings profile

abtus
Chainags(m) o Increment a

o, Sonnected to RouteScan ~ 270 -

Figuur 17

Waar de gebruiker de twee extra velden 'Chainage' en 'Increment' krijgt.

Nadat u op de knop Opname starten hebt geklikt, wordt de scan gestart. De scan
wordt automatisch opgedeeld in secties. De gescande gegevens worden

weergegeven op de regeleenheid nadat elke sectie is gescand.

Tijdens de scan zie je het volgende scherm (Afbeelding 18). Alle andere

tabbladknoppen zijn niet beschikbaar terwijl de scan bezig is.



De gebruiker heeft de volgende opties terwijl de scan bezig is en voordat hij deze
opslaat:

1. In-/uitzoomen

2. Centreer, sleep en zet de resultatenscan neer

3.  Knop Verwijderen. U kunt elk punt aan het einde van de scan verwijderen
voordat u de scan opslaat. Deze knop is alleen beschikbaar als de scan is
voltooid.

4. Verplaats geselecteerde punten langs het scanprofiel.

5. De scan stoppen. De scan stopt nadat de huidige sectie is voltooid.

6. Met Einde scan kunnen alle gegevens op elk moment tijdens de scan
worden verzameld en beéindigd.

7. Enkel punt. Met deze functie kunt u losse punten toevoegen aan het einde
van de scan voordat u deze opslaat. Deze knop is alleen beschikbaar als de
scan is voltooid.

8. Sla de gegevens op in een bestand. Deze knop is alleen beschikbaar als de
scan is voltooid.

OPMERKING: Als de scan plotseling stopt en nog niet voorbij is, klikt u op de
knop Scan beéindigen en slaat u daarna de scan op.

......... S T AU

3

+ | 4
i = s
6

pet 7

8

SE:5

- .f =
|

progress REL

Figuur 18 - Opname bezig



Je kunt in dit scherm ook de volgende informatie over de scan zien:

Huidige SE en dikte in mm

Codrdinaten X & Y van elk punt van de scan vanaf de linker handrail (LHR)
Grafische weergave van de SE

Werkelijke positie van de rails volgens het huidige profiel.

Midden van het spoor volgens nominale spoorwijdte.

Relatieve of absolute modus: Relatieve modus houdt geen rekening met
de huidige SE tijdens de scan, alle punten zijn relatief ten opzichte van de
rails.

De absolute modus houdt rekening met de SE en zet de punten relatief ten
opzichte hiervan uit.

Sabhwdd -~
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Figuur 19

In het volgende scherm kunt u zien hoe u een enkel punt toevoegt aan een scan.
Naast de controleopties voor losse punten zijn er nog twee opties:

1. Zodra je je punt hebt gemeten, kun je het toevoegen aan de scan.
2. Je kunt er ook een notitie aan toevoegen. Die kun je zien in de resultaten.
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Figuur 20



Profielgegevensstructuur in het *.csv-bestand

S/N: RouteScan - 270

Bestandsnaam: Testl

Beschrijving: A

Startdatum/tijd: 16/02/2016 02:19

Gebruikersnaam: John

Spoorcode/Locatie |Londen

Kettinglijn 0f

X (mm) Y (mm)
1 -334.5 289
2 -332] 409.5
3 -330 531.5
4 -325] 658.5
5 -322.5 796.5
6 -318] 943
7 -420) 1385
8 -431]  1633.5
9 -436) 1927
10 238.5| 2793.5|éénpuntsnoot: pijp

Relatief

SE (mm) -27

Maat (mm) 2234

Einddatum/tijd 16/02/2016 02:20:00

Nominale meter 1067

Bijlage 1

Datastructuur met één punt in het *.csv-bestand

S/N: RouteScan - 062 2
Bestandsnaam: Test met één punt

Beschrijving: A

Startdatum/tijd: 19/02/2016 03:01
Gebruikersnaam: John

Spoorcode/Locatie  |Londen

X (mm) Y (mm) |SE (mm) | Maat (mm)|Opmerkin|Modus
g
1] -1254.5 109.5 -225.5 1464.5|Pijp Relatief
2 -2251.5 819 -225.5 1464.5|leiding 2 [Relatief
3 -2425 1969.5 -225.5 1464.5|boom Relatief
Einddatum/tijd 19/02/2016 03:01:48
Nominale meter 1435

Bijlage 2



5.7 Instellingen

Op het tabblad Instellingen worden de parameters voor de scanopname gedefinieerd.
e Starthoek, [graden]
. Eindhoek, [graden]
e  Stijging (resolutie) [graden].
¢ Absoluut/Relatief

Op het tabblad instellingen kan de modus worden gewijzigd tussen 'ABS' en 'REL'
door te klikken op de knop onderaan het scherm.

REL

In absolute modus wordt rekening gehouden met super elevatie.
In relatieve modus zijn de metingen relatief ten opzichte van de rails.

Yabs

—Absolute
—Relative

Figuur 21

Er kunnen maximaal drie instellingen worden gedefinieerd, zodat maximaal drie
segmenten met verschillende begin- en eindhoeken en incrementen in één scan
kunnen worden opgenomen en opgeslagen in één bestand.
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Connected to RouteScan — 270

Afbeelding 22 - Scherm Instellingen

. Er kan een aantal instellingen worden opgeslagen voor verschillende
meetomstandigheden.

¢ Alleen in Baanvakmodus (Trackside Mode) (als de RouteScan is
aangesloten) kunnen de begin- en eindhoeken ook worden gewijzigd door
links te klikken op "Kies begin/eindhoek”. Dit brengt de gebruiker naar de tab
Enkele punt controle. Hier kan de gebruiker testmetingen uitvoeren om de
vereiste begin- en eindhoeken voor de scan te vinden. Wanneer beide begin- en
eindhoeken zijn gekozen, moet de gebruiker op de pijl terug klikken om
terug te gaan naar het instellingen tabblad.




Bluetooth
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Connected to RouteScan — 270
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Afbeelding 23 - Scherm Instellingen - selectie van begin- en eindhoek
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5.8 Resultaten bekijken

Om opgeslagen gegevensbestanden te bekijken, tikt u op het tabblad 'Resultaten
bekijken'. U kunt grafische en numerieke resultaten. Als u de resultaten bekijkt,
kunt u ze niet wijzigen.

single point note: pipe
Laser pt=10

oo

el
[id
i T4
.
.
SE 27 b
Gaugs: 2234
-
-
-
.
.
+
B -~ -
Connected to RouteScan — 270 Stored data

Afbeelding 24 - Grafische weergave Scanprofiel

Fiename Test1 0
Description. &

Start Date/Ti.. | 16/02/2015 021800

User Name:John

Track code/L... London

Chabace o

o o) ¥ lrom)
1 a5 209

2 332 4095
3 -).W 5315
1 25 a=as
s 2225 7965
5 a8 043

7 -420 1385
& a3 1635
o -438 1627
10 =D 2735 [sirule poitra.. |
Relatie

El -27

Gogelm) 2234

Fiich Date/Ti.. | 16/02/2016 022010

Nomieal cause 1067

* T 1 I
1 I ' v \!/
Connected to RouteScan — 270 Stored data

[10 points] - Test! Ocsv -

Afbeelding 25 - Numerieke weergave Scanprofiel



Pipe
Laser pt=1

SE 225
Gauge: 1465

E ~

Connected to RouteScan — 062
[3 points]

Stored data.

Afbeelding 26 - Grafische weergave Single Point Scan

v T ovescen - .

Fllenarme: Sirsle point T

Descrigtion: |4

Start Date/Ti. | 10/02/2016 0.

User Harme: John

Track code/L... |London

0 * (mm) Y (mm) SE(mm) Gauge{rmm) Mote Mode

1 -12545 1085 2355 14605 Pi= Relatie
2 22515 a1z 255 14625 pipe 2 Relative
3 2425 19895 |25 12625 tree |Relative
Finish Date/Ti.. | 12/02/2016

Nominal ssuse | 1435

Connected to RouteScan - 062
[3 points]

Stored data

Afbeelding 27 - Enkele puntscan numerieke weergave




5.9 Bestandstypen en opgenomen gegevens

De software slaat automatisch *.csv-bestanden op voor elke opname.

Het CSV-bestand heeft een standaardindeling die in bijna elk softwarepakket kan
worden geopend (bijv. Excel, Word, Kladblok etc.). Dit bestand bevat alle start- en
finishinformatie samen met alle geregistreerde gegevens in een

gemakkelijk leesbare lay-out.

Opgenomen gegevens worden opgeslagen in:
C:\abtusarchiefgegevens

6.0 Richtstok (Target Pole)

De richtstok is een optioneel accessoire voor RouteScan. Hiermee kunnen punten
worden gemeten die niet direct door de laser kunnen worden 'gezien', zoals de
spoorbreedtehoek op een aangrenzend spoor.

Het bestaat uit:
¢ Doelpaal;
e Spoorstaaf;
¢ Puntige voet;
» Afgeronde voet.




Het bestaat uit:

¢ Doelpaal;

¢ Spoorstaaf;

¢ Puntige voet;

¢ Afgeronde voet.

Target Pole

Rail Pole Pointed Foot Rounded Foot

Figuur 28
Om een punt te meten met behulp van de richtstok, laadt u het scherm Enkel punt
en vinkt u het vakje 'Richtstok’ aan. De software past de meting automatisch aan
met de verticale hoogte van het doel.




Bij het meten naar de doelpaal:
. Zorg ervoor dat het doelopperviak 'haaks' op de laser staat;
. Controleer of de libel verticaal wordt gehouden aan de hand van de luchtbel
die in de bovenkant van de stang zit - een afwijking van 1 mm van de luchtbel ten
opzichte van het midden van de libel komt ongeveer overeen met een fout van
0,5 mm in de X-Y meting.

De puntvoet en ronde voet klikken in de onderkant van de doelstok en zijn
verwisselbaar. Als je de doelpaal alleen gebruikt, is het aan te raden om de
afgeronde voet te gebruiken om slijtage aan de puntvoet te minimaliseren (zie
hoofdstuk 6).

Wanneer de richtstok met de railstang wordt gebruikt, moet de puntvoet worden
aangebracht. Wanneer de locatie van een aangrenzend spoor wordt gemeten, kan
met de railstang de richtvoet nauwkeurig op de spoorbreedtehoek worden geplaatst.

1. Plaats de railstaaf op het te meten spoor;

2. Zorg ervoor dat de railstang 'haaks' op het spoor staat en dat hij
stevig tegen de te meten rail;

3. Plaats de puntvoet in de aansluiting in de railstang.

7.0 ABT4696 Platform Beugel

Plaats de ABT4696 platformbeugel op de hoek van het te meten platform. Het
midden van het doel wordt verticaal uitgelijnd met de bovenkant van het plateau. De
achterkant van het doel is uitgelijnd met de voorste rand van het platform.

De laser raakt de voorkant van het doelwit, 0,2 mm voor de voorste rand van het

platform.

Figuur 29
Gebruik de ABT5650 RouteScan met AGl-software in enkelpuntmodus.

Raadpleeg enkelpuntmetingen (hoofdstuk 5.5 & 5.6) voor meer informatie

over opnemen met de RouteScan. Richt de laserspot handmatig zodat deze het
midden van het doel op de plateaubeugel raakt.
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Figuur 30

De paarse vakken tonen de meetresultaten voor het enkele punt: X & Y positie in
mm, super elevatie in mm en gauge in mm. De gebruiker kan een notitie
toevoegen voor elk opgeslagen punt. Druk op meten en opslaan om elk punt op te
slaan.

8.0 Onderhoud

8.1 Voor elk gebruik

Zorg ervoor dat er geen vlekken, viekken of vuil op de lens zitten. Nadat u vuil en
stof hebt weggeblazen, kunt u de sleepmethode gebruiken om vingerafdrukken of
andere verontreinigingen te verwijderen.

De lens is van een extreem hoge kwaliteit en is gecoat met een gepatenteerde
samenstelling. In tegenstelling tot veel andere optische coatings van deze kwaliteit,
is deze samenstelling sterk genoeg om gereinigd te worden met de meegeleverde
lensdoekjes en reinigingsoplossing. Elke schoonmaakbeurt gaat echter ten koste
van de levensduur van de coating en daarom moet direct contact tot een minimum
worden beperkt.

Raak de lens NOOIT aan met iets anders dan de meegeleverde lens tissues!
Gebruik NOOIT hogedruklucht om vuil/stof van de lens te verwijderen!

Gebruik NOOIT een draaiende beweging om de lens schoon te maken!




<7
8.2 Elke 3 maanden

Inspecteer de ABT5650 visueel op tekenen van beschadiging. Neem indien nodig
contact op met uw plaatselijke distributeur voor hulp.

Als je de accessoire voor de doelpaal gebruikt, controleer dan of de puntvoet en de
ronde voet versleten zijn door de lengte te meten zoals aangegeven in de
afbeelding. De voet moet worden vervangen als deze meer dan 1 mm is afgesleten.

45

1]

Figuur 31

8.3 Jaarlijks

De ABT5650 is goedgekeurd voor gebruik in het Verenigd Koninkrijk in gebieden
met 3¢ rail. Jaarlijks moet een elektrische isolatietest worden uitgevoerd.

De ABT5650 moet jaarlijks naar Abtus Ltd worden teruggestuurd voor herkalibratie
om te garanderen dat de metingen binnen de specificaties blijven. Tegelikertid wordt
de ABT5650 getest op conformiteit met elektrische isolatie. Als u de
accessoire Target Pole gebruikt, moet deze Neem hiervoor contact op met
tegelijkertijd opnieuw worden gekalibreerd.

De conditie van alle onderdelen wordt dan gecontroleerd en indien nodig
vervangen.

Neem hiervoor contact op met Alom BV (info@alom.eu / +31 183 565 663).




9.0 Meetkarakteristieken

9.1 Puntcoordinaten

Bereik 0.2-15m
Nauwkeurigheid £1mm per meter

(bijv. £5mm @ 5m)
Resolutie 1 mm

XAhs
— Absolute
—Relative
9.2 Maat
Bereik -25/+50mm (nominaal 1435mm)
Nauwkeurigheid +1mm
Resolutie 0,1 mm

9.3 Super-Hoogte

Bereik +200mm
Nauwkeurigheid +1mm
Resolutie 0,1 mm

Super Elevation (SE) wordt gemeten over de looprails en wordt weergegeven als
hoogteverschil tussen de hoge en lage rail in millimeter.

De standaard tekenconventie is:

- ive SE is de rechter rail lager dan de linker rail

+ ive SE is de rechter rail hoger dan de linker rail

(Neem contact op met Alom voor tekenconventies als de gebruiker andere

convenies gewend is )

NB. Het linkeruiteinde is het vaste uiteinde van de meter



10.0 Probleemoplosser

10.1 Tips voor een goede opname

De ABT5650 is een zeer nauwkeurig apparaat - veel van de parameters die het
meet zijn afhankelijk van extreem gevoelige sensoren. Hoewel al het redelijke is
gedaan om het apparaat 'spoorwegbestendig' te maken, moeten gebruikers er
uiterst voorzichtig mee omgaan.

10.2 Geen stroom

Controleer of alle batterijen volledig zijn opgeladen. De RouteScan heeft ongeveer
4 uur om volledig op te laden en de regeleenheid heeft ongeveer 3 uur nodig.

10.3 Kan geen verbinding maken

De verbinding tussen de regeleenheid en de RouteScan verloopt via Bluetooth.
Obstakels zoals metaal en water (het menselijk lichaam bestaat voor het grootste
deel uit water!) kunnen draadloze signalen verstoren - zorg ervoor dat niets het
signaal belemmert.

Zorg ervoor dat alle batterijen volledig zijn opgeladen (zie paragraaf 4.1 voor meer
informatie over de batterijen).

Zorg ervoor dat het interne Bluetooth-apparaat AAN staat en dat er slechts één
gekoppeld is.

10.4 Meting duurt lang

De tijd die nodig is om een puntmeting uit te voeren is afhankelijk van de
oppervlaktekwaliteit. Te glanzende of te doffe oppervlakken beinvioeden de meettijd.
Als de incrementinstelling onder Profielinstellingen is ingesteld op een lagere
waarde, zoals 0,2, kan het aanzienlijk langer duren om de profielmeting te voltooien.
Wanneer RouteScan wordt gebruikt om gauge en SE te meten in enkelpuntmodus;
zorg ervoor dat de laser op een nabijgelegen oppervlak is gericht om de meettijd te
minimaliseren.

10.5 Radiolijst verversen

Geinstalleerde Bluetooth-ontvangers (radio) moeten in de lijst verschijnen met de
waarde 'true'. Als deze waarde 'false' is, moet je de radiolijst verversen. Klik op de
knop 'Refresh radio list', selecteer de radio (API) en druk op de knop 'Make
connectable'.



Bluetooth radio control and re—configuration

Bluetooth receivers (radios) installed in this computer Refresh radio list

APL Address Connectable Discoverahle Marme
[Eaticros ] (00.02:72:14.D2 False ABTUS4S

999 { Gauge [D 0-999 — -
Disconnect

Restare 1D
Save calibraticn

,106,64,7802,00,000,013640,4,33,1.22008,16,5,220,12,53,32,87,29,81520000

Figuur 32

10.6 Gegevens herstellen

Het herstellen van gegevens is een zeer gevoelig proces. Zorg ervoor dat u het
begrijpt voordat u het uitvoert. Aarzel niet om contact op te nemen met Alom
als je twijfelt.

Als het kalibratiebestand van de RouteScan beschadigd is, produceert de RouteScan
onjuiste resultaten.

Druk op de knop 'Get restore data', kies het kalibratiebestand voor het apparaat en
druk op openen.

C:\abtus\systeemibratiebestanden

ST ——— = |
v\ )0 » Computer » OS(C) b abtus b system + Calibration Files « [ |[ Search Calibration Fies 2]

Organize v Mew folder = A @

). OneDrive “ Neme Date modified Type Size
‘% Recent Places

| PPM Abtus - Pro
! Railway

| RouteScan - 270_16_02_2016_.cfg 16/02/2016 14:43 Bentley MicroStati 1KB

Parts
Abtus Software &
Quality

4 Libraries
[ Documents
o Music
=) Pictures
B videos

18 Computer
&os©

e Removable Disk | _

File name: RouteScan - 270.cfg h

o

Figuur 33



De nieuwe waarden verschijnen nu onderaan het scherm en de knop 'Herstel
kalibratie' wordt weergegeven. Druk op 'Herstel kalibratie' om de meter met deze
waarden te programmeren.

Eluetooth radic control and re—configuration
Bluetooth receivers (radios) installed in this computer Refresh radio list

AP Address Cannectable Discoverahle MNarme
baMicros.. (0002721402 True False ABTUS43

Get restore data

" e b o7
Disconnect
Restore calibration

Restore ID

1067 < Mominal gauge in mm l ” Make Connectahle ~ l

Sawve calibration

il

Figuur 34

10.7 Kalibratiegegevens opslaan

Als je de kalibratiegegevens van de meter wilt opslaan, druk dan op 'Kalibratie
opslaan' knop. Het wordt opgeslagen in C:\abtussystem kalibratiebestanden met
de huidige datum.

10.8 Waarschuwing voor verbroken verbinding

Dit bericht betekent dat de besturingseenheid de Bluetooth-verbinding met de
RouteScan heeft verloren. Dit kan worden veroorzaakt door:

«  Batterij bijna leeg. In dit geval ziet u de LED-indicator van de batterij rood
knipperen. Laad de batterij op, anders kunt u de RouteScan niet inschakelen
omdat de batterij helemaal leeg is. E

Disconnected






